Inwestor: 2019-02-14
Prezydent Miasta Plocka

Stry Rynek 1

09-400 Ptock

Przedmiar robot

D.07.07.01. Budowa Oswietlenia ulicznego

CPV 45310000 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

CPV 453143004 - Uktadanie kabli elektro energetycznych

CPV 45316100-6 - Instalowanie zewnetrznego sprzetu os$wietleniowego

Nazwa zadania :Budowa ulicy Manezowej na odcinku od ulicy Spétdzielczej do
ulicy Strzeleckiej w Ptocku wraz z infrastrukturg techniczng,

Nazwa inwestycji: Budowa o$wietlenia ul. Manezowe]j w Ptocku

Adres budowy: ul. Manezowa, 09-400 Piock
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SPIS DZIALtOW PRZEDMIARU ROBOT

CPV 45310000 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
Poz 11,15-23

CPV 45314300-4 - Uktadanie kabli elektro energetycznych
Poz. 1-8,13,14

CPV 45316100-6 - Instalowanie zewnetrznego sprzetu oswietleniowego
Poz. 9,10,12,24,25

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2018.10)
str2




Lp. Podstawa
ustalenia

Opis robot

Jedn.
miary

Obmiar

1. Element

1 2

3

1 | wg naktadéw
rzeczowych
KNNR
50701-05010-060
D-07.07.01

Kopanie rowow dla kabli mechanicznie
koparko-spycharkq na podwoziu ciqgnika spychowego
0,15 m3. Grunt kategorii lII-IV
Charakterystyka Robét: Tablica: 0701

1.Wytyczenie trasy rowu dla kabli

2.Wyznaczenie obrysu rowu

Dla kol.01-03:

3.Wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu z przeznac zeniem na
odklad wzdtuz

wykopu

Dla kol.04-05:

3.Kopanie rowu na odktad wzdiuz wykopu

4 Re¢czne wyrownanie dna wykopu
krotnosé= 1,00

m3

209,60

2 | wg nakladéw
rzeczowych

KNNR 50702-050-060
D-07.07.01

Zasypywanie mechaniczne rowow dla kabli. Grunt
kategorii 11I-1V
Charakterystyka Robot: Tablica: 0702

Dla kol.01-03:

1.Zasypanie wykopu gruntem z odktadu warstwami o gubosci 20 cm
2.Ubicie rgczne warstw gruntu

3.Wykonanie nasypu nad rowem

4 Rozplantowanie nadmiaru gruntu

Dla kol.04-05:

1.Zasypanie wykopu
lrotnosé= 1,00

m3

157,20

3 | wg nakladow
rzeczowych

KNNR 50706-010-040
D-07.07.01

Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego o
szerokosci do 0,4 m
Charakterystyka Robot: Tablica: 0706
1.Nasypanie warstwy piasku grubosci 0,1 m
krotosé= 1,00

1310,00

4 | wg nakltadéw
rzeczowych

KNNR 50705-010-040
D-07.07.01

Ulozenie rur ostonowych z PCW o srednicy do 140 mm
Charakterystyka Robot: Tablica: 0705

1.Wyréwnanie dna gotowego wykopu

2.Utozenie rur ostonowych lub blokéw kablowych

3. Wykonanie polaczen elementéw

4.Uszczelnienie potaczen i wylotéw
krotnosé= 1,00

257,00

5 | wg nakladow
rzeczowych

KNNR 50707-010-040
D-07.07.01

Uktadanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0,5
kg/m w rowie kablowym z przykryciem foliq
kalendrowanq z PCW uplastycznionego
grub.pow.0,4-0,6 mm
Charakterystyka Robér: Tablica: 0707
Jak w zalozeniach szczeg6lowych oraz dodatkowo:
1.Przykrycie kabla folia, cegtami lub ptytami
2.Oznaczenie trasy kabla stupkami
Uwaga:

W przypadku uktadania kabli pojedyficzych jednozytlowych do
nakiadéw

rzeczowych 1p.24-26 nalezy zastosowa¢ wspélczynnik 0,333
krotnosé= 1,00

526,00
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6|we naki‘ad;‘fw Ukiadanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0,5 m 446,00
er:’?\i;?[)cm?- 010-040 kg/m w rowie kablowym z przykryciem foliq
D-07.07.01 kalendrowang z PCW uplastycznionego
grub.pow.0,4-0,6 mm
Charakterystyka Robot: Tablica: 0707
Jak w zatozeniach szczegdlowych oraz dodatkowo:
1.Przykrycie kabla folia, ceglami lub plytami
2.0znaczenie trasy kabla stupkami
Uwaga:
W przypadku ukiadania kabli pojedynczych jednozytowych do
naktadow
rzeczowych 1p.24-26 nalezy zastosowaé wspotezynnik 0,333
krotnosé= 1,00
7 | wg nakladdw Uktadanie kabli o masie do 0,5 kg/m w rurach, m 129,00
%%?zn%c;} 3-010-040 pustakach lub kanatach zamknietych
D-07.07.01 Charakterystyka Robét: Tablica: 0713
o Jak w zatozeniach szczegblowych
krotnosé= 1,00
8| we Mﬂﬂd:"’ Ukladanie kabli o masie do 0,5 kg/m w rurach, m 129,00
%MR' 5‘9;7 13.010.040 |PUStakach lub kanalach zamknietych
D-07.07.01 Charakterystyka Robot: Tablica: 0713
o Jak w zatozeniach szczegotowych
krotnosé= 1,00
9 | wg nakiadéw Montaz i stawinanie stupow oswietleniowych 9m o masie szt 16,00
TR Sio01-020020 | %0 300 kg
D-07.07.01 3 Charakterystyka Robdt: Tablica: 1001
i 1.0dtworzenie punktdw lokalizacji stupow
2.Wykonanie wykopu
3.Wyréwnanie dna wykopu i ulozenie plyt betonowych
4 Ustawienie stupa w wykopie (dla kol.01: ustawienie reczne)
5.Cz¢éciowe ubicie i uformowanie ziemi pod fundament stozkowy
6.Przygotowanie betonu i utozenie w wykopie
7.Zasypanie fundamentu, ubicie i wyréwnanie ziemi
8.Zamocowanie tabliczki bezpiecznikowej we wnece stupa
krotnosé= 1,00
10| wg nakladdw Montaz wysiegnikéw rurowych o cigzarze do 30 kg szt 16,00
rzeczowych

KNNR 51002-020-020
D-07.07.01

mocowanych na stupach
Charakterystyka Robét: Tablica: 1002
Dla kol.01-03:
1.Zamocowanie konstrukcji mocujacej (w przypadku mocowania
wysiggnika na boku
stupa)
2.Zamocowanie wysiggnika
3. Natozenie i uszczelnienie kapturka (dla wysiggnikéw mocowanych
na trzonie
stupa)
Dla kol.04, 05:
1.0sadzenie konstrukcji mocu jacej w $cianie
2 Zamocowanie wysiegnika
Uwaga:
Dhugos¢ oraz rodzaj linki nalezy okresli¢ z dokumentacji technicznej
z uwaglednieniem wspdtczynnika 1,04
krotnosé= 1,00
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wg nakiadéw
rzeczowych

KNNR 51003-030-09
D-07.07.010

Montaz przewodéw jednozytowych izolowanych do
opraw oswietleniowych, weiqgane w stupy, rury

ostonowe i wysiegniki. Wysokos¢ latarn do 10 m
Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
Dla kol.01-04:
1.Weiagnigcie przewoddw w stupy (dla stupow bez wysiegnikdw) i w
wysiegniki
2. Podtaczenie przewodéw do zaciskow tabliczki bezpiecznikowej
Dla kol.05:
1.Umocowanie przewodu do linki stalowej przewieszki spinkami lub
paskami
2. Podtaczenie przewodu do miejsca zasilania
Uwaga:
Dlugos$¢, rodzaj i przekrdj przewodu nalezy przyja¢ z dokumentacji
technicznej z uwzglgdnieniem wspétczynnika 1,04
krotnosé= 1,00

kpl

16,00

12

wg nakladoéw
rzeczowych

KNNR 51004-020-020
D-07.07.01

Montaz opraw oswietlenia zewnetrznego na
wysiegnikach
Charakterystyka Robét: Tablica: 1004
1.Zamocowanie oprawy
2.Wprowadzenie przewodow i ich podtaczenie

3.Wkrecenie lub zatozenie lamp oraz pozostatego wyposazenia
krotnosé= 1,00

szt

16,00

13

wg nakladdéw
rzeczowych
KNNR

50605-080-040
D-07.07.01

Uziomy powierzchniowe i pretowe w instalacji
odgromowej. Mechaniczne pograzenie uzioméw
pionowych pretowych w guncie kategorii 111
Charakterystyka Robot: Tablica: 0605

Dla kol.01-06:

1.Wyznaczenie trasy rowu

2.Wykopanie rowu

3.0dmierzenie i ucigcie bednarki

4 Wyprostowanie bednarki

5.Ulozenie bednarki w wykopie

6.Spawanie gazowe

7.0czyszczenie i malowanie spawu

8.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami

9 Podlaczenie przewodu uziemiajacego

Dla kol.07 i 08:

1.Pograz enie uziomu

2.Spawanie gazowe

Dodatkowo dla kol.01-08:

1.Montaz ztaczy kontrolnych

2.Umocowanie oslon przewoddw uziemiajacych
3.Wykonanie pomiaréw rezystancji elementéw instalacji
4 Sporzadzenie protokotu z pomiarow

krotnosé= 1,00

6,00
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wg nakladéw
rzeczowych

KNR
3-100508-02-020
D-07.07.01

Montaz muf przelotowych z rur termokurczliwych na
kablach energetycznych jednozytowych z zytami
aluminiowymi na napiecie do 1 kV o przekroju 2yl do 70
mm2

Charakterystyka Robét: Tablica: 0508

1.Poszerzenie rowu kablowego

2. Wykonanie podsypki pod mufe

3.Ustawienie i rozebranie namiotu

4.Ucigcie kabli

5.0brobienie koncow zyt

6.Pomiar re zystancji izolacji i ciaglosci zyt roboczych oraz powrotnej
(oile

takg zyle kabel posiada )

7.Polaczenie zyt i odtworzenie ich izolacji

8. Przylutowanie linek uziemiajacych

9.Zatozenie oznacznikow

10.Podlaczenie przewodéw uziemiajacych

11.0dtworzenie zyty powrotnej ( o ile takg zyle kabel posiada ) oraz
powloki

zewnetrznej

12.Czgéciowe zasypanie mufy

13.Przykrycie mufy cegla

14 Ustawienie oznacznika betonowego
krotnosé= 1,00

szt

1,00

15

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50905-010-043
D-07.07.01

Montaz przewodéw izolowanych o przekroju do 4x50

mm?2 linii napowietrznej nn typu AsXSn lub podobnych
Charakterystyka Robot: Tablica: 0905

1.Ustawienie bebnéw z przewodami na podno$nikach
2 Zalozenie rolek montazowych na stupy
3.Przeciaganie liny konopnej przez rolki

4 Zatozenie oponczy na korice przewodow
5.Wciaganie przewodéw na shupy

6.Naprezenie przewodow i wyregulowanie zwiséw

7 Przymocowanie przewoddw do hakéw i uchwytow
8.Zdjecie rolek montazowych
krotnosé= 1,00

km

0,34

16

wg nakladéw
rzeczowych
KNNR

51302-030-101
D-07.07.01

Badanie linii kablowej niskiego napigcia. Kabel N.N. o
ilosci zyt - 4
Charakterystyka Robot: Tablica: 1302

1.Odtaczenie kabla

2.Badanie ciaglo$ci zyl kabla

3.Pomiar rezystancji izolacji

4.Podlaczenie kabla
krotosé= 1,00

odcinek

1,00

17

wg nakladow
rzeczowych
KNNR

51302-040-101
D-07.07.01

Badanie linii kablowej niskiego napiecia. Kabel N.N. o
ilosci zyt - 5
Charakterystyka Robdt: Tablica: 1302

1.0dlaczenie kabla

2.Badanie cigglosci zyt kabla

3.Pomiar rezystancji izolacji

4 Podiaczenie kabla
krotnosé= 1,00

odcinek

16,00
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18

wg nakladow Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. pomiar 1,00
rzeczowych Obwod I-fazowy, pomiar pierwszy
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1303
51303-010-108 1.0dtg czenie zasilania i odbiornikéw
D-07.07.01 2 Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomigdzy przewodami
e roboczymi
i migdzy przewodami roboczymi a ziemig
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00
19 | wg nakladow Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. pomiar 15,00
rzeczowych Obwaod I-fazowy, za kazdy nastgpny pomiar
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 1303
51303-020-108 1.0d13 czenie zasilania i odbiornikéw
D-07.07.01 2. Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomigdzy przewodami
o roboczymi
i migdzy przewodami roboczymi a ziemig
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00
20 | wg nakiadow Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. pomiar 1,00
rzeczowych Obwdd 3-fazowy, pomiar pierwszy
KNNR Charakterystyka Robor: Tablica: 1303
51303-030-108 1.0d!a czenie zasilania i odbiornikéw
D-07.07.01 2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomigdzy przewodami
e roboczymi
i migdzy przewodami roboczymi a ziemia
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
kromosé= 1,00
21 | wg nakladow Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. pomiar 15,00
rzeczowych Obwdd 3-fazowy za kazdy nastepny pomiar
KNNR Charakterystyka Robdt: Tablica: 1303
_040- 1.0dlgq czenie zasilania i odbiornikéw
3{57037%10 108 2. Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomigdzy przewodami
o roboczymi
i migdzy przewodami roboczymi a ziemia
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00
22 | wg nakladow Badania i pomiary instalacji uziemiajqcej. Uziemienie szt 1,00
rzeczowych ochronne lub robocze, pomiar pierwszy
KNNR Charakterystyka Robdt: Tablica: 1304
010 1.0gledziny dostgpnych czgéci instalacji
316370;:7%110 020 2 Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
R 3.Pomiar rezystancji element6w instalacji
4. Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie zlacza przed korozja
Dla kol.05; 06:
1.Pomiar skutecznosci zerowania
krotnosé= 1,00
23 | wg nakladow Badania i pomiary instalacji uziemiajqgcej. Uziemienie szt 5,00
rzeczowych ochronne lub robocze za kazdy nastepny pomiar
KNNR Charakterystyka Robér: Tablica: 1304
51304-020-020 1.0gledziny dostepnych czeéci instalacji
D-07.07.01 2.Rozkrecenie lub roztaczenie polaczen zlacza

3.Pomiar rezystancji elementow instalacji
4,Wykonanie polaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja
Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skuteczno$ci zerowania
krotnosé= 1,00
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24 | wg nakladow Demontaz wysiegnikow rurowych o ciezarze do 30 kg szt 9,00
rzeczowych mocowanych na stupie pojedyriczych , podwdjnych,
KNNR potrdjnych
91002-060-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 1002
D-07.07.01 1.0dkrecenie $rub mocujacych wysiggnik
2 Zdjecie wysiggni ka z trzpienia lub uwolnienie z obejm lub hakow
3.0puszczenie wysiggnika
Dla kol.01-05
4 Wzniesienie wysiggnika
5.Przylozenie wysiggnika do stupa albo $ciany lub nasadzenie na
trzpien
6.Umocowanie wysiggnika na trzpieniu lub do istniejacych konstrukcji
krotnosé= 1,00
25 | wg nakladow Demontaz oprawy oswietlenia zewnetrznego kpl 9,00
rzeczowych zainstalowanej na trzpieniu stupa lub wysiegniku
KNNR Charakterystyka Robét: Tablica: 1005
91005“030_090 l.Zdjq,cie (otwarcie) oslony
D-07.07.01 2. Wykrecenie lamp

3.0dlaczenie przewodow

4.Zalozenie (zamknigcie) ostony
5.Zdemontowanie oprawy
6.0puszczenie oprawy

Dla kol.01-02

7.Wprowadzenie przewodéw do oprawy
8.Umocowanie oprawy

9.Podlaczenie przewodow

10.Wkrecenie lub zatozenie lamp oraz pozostalego wyposazenia
11.Zamknigcie oprawy

krotnosé= 1,00

mgr in%.

AT, Prng
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